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Robot Teknolojisine Giriş
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Öğr. Grv. Furkan ÇAKMAK

Ders Tanıtım Formu ve Konular

Hafta Tarih Konular
1 2.03.2022 Ders Tanıtımı, ROS ve Platform Tanıtımı, Robot Çeşitleri ve Robotik Konuları Başlangıcı

2 9.03.2022 Kinematik - Genel Tanımlar - Diferansiyel Sürüşlü Robot İçin Hesaplama Örnekleri

3 16.03.2022 Sensörler – Çeşitleri ve Çalışma Sistematikleri ve Uygulamaları

4 23.03.2022 Odometri ve Lokalizasyon Kavramları

5 30.03.2022 Haritalama Yöntemleri ve Uygulamaları

6 6.04.2022 Uygulama 1 (Laboratuvar) (Ödev İlanı)

7 13.04.2022 Navigasyon ve Keşif Yaklaşımları ve Uygulamaları

8 20.04.2022 Ara Sınav

9 27.04.2022 Uygulama 2 (Laboratuvar) (Ödev Teslimi)

10 4.05.2022 Tatil – Ramazan Bayramı Arifesi

11 11.05.2022 Robot Üzerinden Görüntü İşleme Teknikleri

12 18.05.2022 Robot Üzerinden Görüntü İşleme Teknikleri (Devam)

13 25.05.2022 3B Haritalama Yöntemleri

14 1.06.2022 Proje Sunumları
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SLAM

• Simultaneous localization and mapping
• If odometry is perfect

• Since odometry is not perfect
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Online – Full SLAM

• Online SLAM
𝑝 𝑥 , 𝑚|𝑧 : , 𝑢 :

• Full SLAM
𝑝 𝑥 : , 𝑚|𝑧 : , 𝑢 :

𝑝 𝑥 , 𝑚|𝑧 : , 𝑢 : = … 𝑝 𝑥 : , 𝑚|𝑧 : , 𝑢 : 𝑑 … 𝑑
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Mapping with Perfect Odometry

• input: odometry (position, orinetation), sensor data (polar laser
range), previous map (grid map)

• output: updated map (grid map)
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Quaternion – Orientation format

[𝑤, 𝑥, 𝑦, 𝑧]  =  cos
𝜃

2
, sin

𝜃

2
𝑛𝑥, sin

𝜃

2
𝑛𝑦, sin

𝜃

2
𝑛𝑧

(a is an arbitrary vector of rotation, nx, ny, nz components of normal 
vector a)
• For mobile robot travelling on XY-plane

[𝑤, 𝑥, 𝑦, 𝑧]  =  cos
𝜃

2
, 0,0, sin

𝜃

2
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Sabırla Dinlediğiniz İçin Teşekkürler

Öğr. Grv. Furkan Çakmak

BLM4830
Robot 

Teknolojisine 
Giriş

Hafta 5


