BLM4830 - Robot Teknolojisine Giris Dersi Donem Projesi (2019-2020 Bahar)

Proje Konusu

RoboCup — Search and Rescue Ligi yarismalarindan birisi olan Exploration (Kesif) 3 yarismasi referans alinarak Mikro
Hava Araglari (MHA) ile bir proje gerceklestirmeniz beklenmektedir. Bu yarismada; 6 pervaneli bir MHA (AscTec Firefly)
Gazebo similasyon ortaminda hazirlanmis bir alanin icerisinde obje tespiti gerceklestirmeli ve ortamin 3B haritasini
cikararak tespit ettigi nesnelerin harita tGzerindeki konumlarini isaretlemelidir.

Proje isterleri, Kurallari ve Bilgilendirme
1. Ubuntu 18.04 LTS ve ROS Melodic kullaniimalidir.

2. Haritalama algoritmasi olarak ROS lizerinde gergeklenmis (OctoMapping, RTAP-Map, vb.) ydntemler
kullanilmalidir. Gruplar kendi haritalama algoritmalarini yazmamalidir. Odometri ihtiyaci olan yéntemler icin
Gazebo simiilasyon ortaminin sagladig yer gergegi konum bilgisi kullanilabilir.

3. MHA olarak AscTec firmasinin gelistirdigi FireFly modeli rotors_simulator paketi ile birlikte kullanilmalidir.

MHA’nin lizerinde sadece RGB-D kamera veya vi-sensor kullanilabilir.

Gazebo similasyon ortaminda giiriiltli olmadigi varsayilmaktadir ve giirilti eklenmesi beklenmemektedir.

Odometri bilgisi Gazebo simiilasyon ortaminin sagladigi verilerden elde edilebilir.

Proje gruplari maksimum 4 kisiden olusur. Proje gruplari 6ncesinde ilan edildigi gibidir.

Her grup 10 dakikasi teleop, 10 dakikasi otonom olmak lizere 20 dakikalik bir siire icerisinde test icin verilen

ortamda gezinim gerceklestirir ve objeleri tespit ederek haritaya isler.

8. 4tip obje tespit edilmesi gerekmektedir. Bu objelerden farkli sayilarda kullanilarak similasyon ortami icerisine
yerlestirilmis toplam 20 tane bulunur. Her bir objenin tespiti ayni puan degerindedir.

9. Denemelerin gerceklestirilmesi icin 6 Mart 2020 tarihinde bir ortam paylasilacaktir. Sizinle bir docker
dokliimani paylasilacak ve projenizi tamamladiktan sonra yine bir docker dosyasi olusturmaniz
beklenmektedir. Gazebo similasyon ortamini; bilgisayar kapasitesine gore farkl real_time_factor oranlariyla
calismaktadir. Ogrencilerin ayni sartlar altinda yarisabilmesi icin her proje ayni bilgisayar ortaminda
¢ahstirilacaktir. Bununla birlikte proje sunum giinii puanlandirilacak ortam size docker ile verilen ortamdan
farkh bir ortam olacaktir (Labirentin sekli ve objelerin yerleri degistirilecektir).

10. Proje sunumlari 4-8 Mayis 2019 haftasi igerisinde dnceden ilan edilmis bir glinde gergeklestirilecektir. Sunum
glni 6grencilerin docker dosyalariyla birlikte gelmeleri beklenmektedir.

11. Ogrenciler, gelistirdikleri ydntemin nasil ¢alistigini anlatan detayli bir rapor hazirlamalidir.

a. Rapor RTG-GrNo.pdf olarak isimlendirilmelidir.

b. Projede kullanilan workspace’in (catkin_ws) sadece src klasérii RTG-GrNo olarak isimlendirilmeli ve a
maddesinde hazirlanan PDF dokiimani ile ayni dizine konulduktan sonra RTG-GrNo.zip isminde
stkistiriimis dosya Uretilmelidir.

c. Uretilen sikistirilmis dosya info.yturobotics@gmail.com adresine en ge¢ TSI proje sunum giinii 23:59’a
kadar e-mail olarak génderilmelidir.
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Tespit Edilmesi Beklenen Objeler
1. QR Kodlar
2. Variller
3. Yangin Tupleri
4. Hazmat isaretleri

Puanlandirma
e Asagida teleop ve otonom modda alinacak puanlarin kriterleri verilmistir. Her grubun aldigi puan g6z 6niinde
bulundurularak puanlar 0 ile 100 arasina normalize edilecektir. Ornek; Toplam 3 grubumuz olsun. 1. grup 7P,
2. grup 33P, 3. grup 37P almis olsun. 0 ile 100 arasina normalize edildikten sonra gruplarin puanlari sirasiyla
19, 89 ve 100 olacaktir. Gruplarin projeden aldiklari puanlar bu normalize edilmis puanlar olacaktir.
¢ Teleop Modda Puanlar (Toplam 10 dk.)
o Her objenin sadece ilk tespitinden puan verilecektir.
o Dogru tespit edilen her bir obje icin 4 puan alinacaktir.
o Dogru tespit edilen objeler ayni zamanda harita lizerinde isaretlenirse 4 puan daha alinacaktir.
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o Yanlis tespit edilen objelerden 1 puan kirilacaktir.
o Ortamin tamaminin 3B olarak haritalanmasi ise 40 puan degerindedir (Tam olmayan tiim haritalar icin
0 puan).
e Otonom Modda Puanlar (Toplam 10 dk.)
o Teleop modda tespit edilen objeler otonom modda da tespit edilirse tekrar puan alinir.
Her objenin sadece ilk tespitinden puan verilecektir.
Dogru tespit edilen her bir obje icin 8 puan alinacaktir.
Dogru tespit edilen objeler ayni zamanda harita lizerinde isaretlenirse 4 puan daha alinacaktir.
Yanls tespit edilen objelerden 2 puan kirilacaktir.
Ortamin tamaminin 3B olarak haritalanmasi ise 80 puan degerindedir (Tam olmayan tiim haritalar igin
0 puan).
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Proje Danisma Gunleri

Asagida verilen tabloda bulunan tarihler i¢in goérevli kisilerden (FC, MBD) randevu alinarak proje ile ilgili sorular
yoneltilebilir. Randevu siresi adil olunmasi adina 15 dk. ile sinirlidir. Randevular, ileri tarihli randevular dahil, bu
dokiiman ilan edildikten ve gruplar belirlendikten hemen sonra alinabilir. Her grubun toplam 4 slotluk (2 adet FC, 2
adet MBD) randevu hakki vardir. istenildigi takdirde bu slotlar ardi ardina doldurularak tek seferde 30 dk.’lik bir
randevu da alinabilir. Randevular talep zamani 6nceligi dikkate alinarak yerlestirilecektir. Bu manada gruplarin randevu
taleplerini son haftalara sikistirmadan (yogunluk olacagi igin) iletmeleri menfaatlerine olacaktir.

Randevu Takvimi

Asagida verilen randevu takvimindeki giin ve saat bilgileri dikkate alinarak ilgili gorevliden randevu talep edilmesi
gerekmektedir. Randevu saatleri disinda ve randevu almayan gruplarin danisma hakki ilk randevu aldiklari zaman
icerisinde olabilecektir.

Tarih-Saat Gorevli
04 Mart 2020 17:00-19:00 | Ars. Grv. Mustafa Burak Dilaver
12 Mart 2020 17:00-19:00 | Ars. Grv. Furkan Cakmak
18 Mart 2020 17:00-19:00 | Ars. Grv. Mustafa Burak Dilaver
26 Mart 2020 17:00-19:00 | Ars. Grv. Furkan Cakmak
02 Nisan 2020 17:00-19:00 | Ars. Grv. Furkan Cakmak
16 Nisan 2020 17:00-19:00 | Ars. Grv. Furkan Cakmak
22 Nisan 2020 17:00-19:00 | Ars. Grv. Mustafa Burak Dilaver
27 Nisan 2020 17:00-19:00 | Ars. Grv. Mustafa Burak Dilaver
30 Nisan 2020 17:00-19:00 | Ars. Grv. Furkan Cakmak
5 Mayis 2020 17:00-19:00 Ars. Grv. Mustafa Burak Dilaver

Randevu Alma Sekli
®  FCigcin https://fcakmak.simplybook.it/ adresinden rezervasyon yaparak;
o RTG Goriisme segmesinden randevu alinmalidir.
o Name kismina GrNo yazilmalidir (Bu dokiiman ilan edilmeden alinan randevular icin sikinti yok)
o E-mail ve telefon kismi grup Uyelerinden birisinin bilgileri ile doldurulmahdir.

e  MBD icin https://mbdmbd.simplybook.it/ adresinden rezervasyon yaparak;
o Name kismina GrNo yaziimalidir (Bu dokiiman ilan edilmeden alinan randevular igin sikinti yok)
o E-mail ve telefon kismi grup Uyelerinden birisinin bilgileri ile doldurulmahdir.
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